WIE DER LASER SCANNER FUNKTIONIERT

Horizontales Sichifeld

DIESER LASER SCANNER dreht sich beim —
Scannen horizontal 360° um die eigene | 360°
Achse. Der Abstand zu den ihm Raum
befindichen Objekten wird berechnet, ge-
nauso wie inre vertikalen und horizontalen
Winkel bei der Erstellung eines 3D-Abbilds.

Vertikales Sichtfeld

EIN ROTIERENDER SPIEGEL ver-
teilt den Laserstrahl, so dass der
Scanner in einem Winkel von 320°

Datenaufnahme
DER FARO LASER SCANNER verwendet einen
(il Laserstrahl, um groBe Bereiche zu messen. Der
T Laserstranl wird von den Olbjekten, auf die er Tifft,
0 | zuick zum Scanner reflektiert. Die Daten werden Punkte aufnimmt. Die Abbildung
1] " b . aufgenommen und per WLAN Ubertragen, um _ E unten zeigt einen toten Winkel
ein genaues 3D Modell zu berechnen. von 40° am Fuss des Gerdtes.

Laser Scanner

ERFASSUNG
GROSSER OBJEKTE

Punktewolke einer Statue
TOP FEATURES ‘_

Optische Messung

DAS INTELLIGENTE LASER SYS- AT o
TEM erlaubt Messungen von | SN _ — 18 s o S
groBen Bereichen mit einer ' | il ol e »
erstaunlichen Genauigkeit von
bis zu 2mm.

Auflosung

DER LASER NIMMT 976,000
PUNKTE pro Sekunde auf und
erstellt ein 3D-Bild mit einer ext-
rem hohen Auflésung mit bis zu
/11 Mio Pixel pro Scan.

Messvolumen

EIN KUGELRADIUS von bis zu Hiy | | |
120m kann mit dem Laser Sco- HHEL . - = A Laser Scanner
ner drinnen und draussen. Der e
Scanner kann alle Objekte ab

einer Distanz von 60cm messen.

WLAN Verbindung
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Portabel é“’\r ™ Gescannter Bereich G RS EINE PUNKTEWOLKE ist ein Daten-

MIT EINEM GEWICHT von nur Schatten

> satz, der die Oberflache eines

14,5 Kg ist der Laser Scanner um \;ERDECKTFdBZREIfHE g ( _—— o gescannten Objektes wieder-

leicht zu transportieren. Mit der élés;r?:reer:;’r\slgecheerngsfrrn— 7 <~ 4 , = Scannen groBer Bereiche spiegelt. Sie wird durch eine Rei-

Bafterie kann é Stunden am - he von Messpunkten, die vom
platziert. Abschliessend wer- DER FARO LASER SCANNER ermog- P

StOck gearbeitet werden. Scanner aufgenommen worden

licht das prdzise Scannen von gro- _ , :
sind, als 3D Bild wiedergegeben.

Ben RGumen oder Bereichen drin-
nen wie draussen in kurzer Zeit.

den alle Scan-Daten zu einer
vollstGndigen Punktewolke-
Datei zusammengefuhrt.

Daten und Fakten Erfassen ganzer Strassenzuge

0.6m - 20m (Photon 20) von Stras- tale Kameras erstellen wahrend der

0.6m - 120m (Photon 120) uUber Ethernetkabel oder sen, Alleen, Schienen und , T e Fahrt alle drei Meter eine Serie von

976 000 Punkte/Sec WLAN mittels PC oder iPod Tunneln sind hilfreich, um | — Kamera Bildern der Umgebung.

14,5kg Touch im lokalen Netzwerk Bauplane zu erstellen. Der Lase = Ein Distanz-Messgerat nimmt die
oder Internet. Laser Scanner kann auf ein Sirecke auf, die das Fahrzeug wah-

2000 vertial : B | e
360° horizontal Fahrzeug montiert werden, | [ ' \_Empfdnger rend der Messung fahr, wahrend

i 20 Milli Bergbau, Geologie, Denk- um 3D Bilder der Umgebung die Koordinaten gleichzeitig mittels —
bei 20 Millionen / / | : , T

Fahrtrichtung

malschutz, Architektur, Petro- in Farbe zv erstellen. Eine S | | | 7 ~NE GPS-Empfénger erfasst werden. Die-
Punkten ca. 30 Sec ‘ ‘ . s/

chemie, Luft- und Raumfahrt, Kombination von vier Gerd- . —— g se Daten werden dann zusammen-
- Laser Scanner Scanergebnis

Automobilindustrie, Fertigung, ten ist dafir erforderlich. Der N = : '? ) ' gefuhrt, in einem Rechner im Fahr-
5° - 40°C Schiffsbau und Forensik Scanner wird zunéchst auf =y (c) Distanz-Messgerdt  zeug gespeichert und spéter mit der Punktewolke
ein Fahrzeug montiert. Digi- Laser Scanner Software bearbeitet. der Strasse




